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[. Wstep.

1.Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngpg/magania dotycxe wykona-
nia i odbioru robot zwizanych z modernizagprzepompowngciekow w Hajnowce, pole-
gajpcym na oczyszczeniu przepompowni z zanieczyszcagmianie istniegcych pomp,
armatury i orurowania, wymiana istnaglych szaf sterowniczych oraz wypasaie dyspo-
zytorni do monitoringu przepompowni.

2. Cel i zakres stosowania szczegétowej specyfikagighniczne;.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t wymienych w p. I.1.

3. Zakres robo6t objetych szczegotow specyfikacp techniczm.

Niniejsza szczegodtowa specyfikacja techniczna dotyczyat@sci robot niezlgdnych
do wykonania modernizacji przepompowni w zakresie wymigomp tj. czyszczenia de-
montau i montau technologicznego (pompy , prowadnic i rurggmw tlocznych wraz z
uzbrojeniem), wymiany szaf steagiych z systemem monitoringu w technologii GPRS
oraz wyposzenia dyspozytorni do monitoringu przepompowni.

3.1 Przepompownia PS ,Myliwska”.

Wymiana dwéch pomp zatapialnych SARLIN typ SV014BL1D501R nowe pompy o
podobnych parametrach wraz z przystosowaniem do igtye) kolan sprggajpcych za
pomoa adaptera np. pompa GRUNDFOS typ SEV.80.80.11.4.50.D.C.Jub
rownowana

Wymagane parametry technologiczne pomp:
pompa o podnoszeniu w punkcie pracy nie mniephi= 4,0m,
pompa o wydajn€ci w punkcie pracy nie mniejhiQ = 6,0 I/s.
Wymiana istnigjcej armatury odcinagej i zwrotnej DN 80.
Wymiana tacuchéw pomp na linki ze stali nierdzewnej.
Wymianie prowadnic dwururowych na nowe wykonane ze stadrdiewnej, diug&
prowadnic ok. 4,2 m.
Wykonaniu czynnéci mycia i czyszczenidcian przepompowni przed przygieniem do
prac modernizacyjnych.
Wymiana szafy sterowniczo zasdagj pompowni. W sktad szafy stenggej wchoda:
szafa sterownicza, ptywaki, sonda hydrostatyczna (zawies na przewodzie
samonénym z uchwytem). Uruchomienie i konfiguracja adzen przeprowadzona przez
autoryzowany serwis producenta. ftenie (przepust kablowy) cokotu szafy z studni
pompowni musi umdiwia¢ swobodrn wymiare przewoddéw urzdzen.




3.2 Przepompownia PS ,Miodowa”.

Wymiana dwoch pomp zatapialnych METALCHEM typ MS1-24Z nameopompy o

podobnych parametrach wraz z przystosowaniem do istyeh kolan sprggajacych za

pomoa adapteranp. pompa GRUNDFOS typ SEV.80.80.40.4.51IDb rownowana
Wymagane parametry technologiczne pomp:

pompa o podnoszeniu w punkcie pracy nie mniejhie 10,0m,

pompa o wydajn€ci w punkcie pracy nie mniejhiQ = 12,0 I/s.

Wymiana istniggcej armatury odcinagej i zwrotnej DN 100,

Wymiana istniejcych przewoddw technologicznych DN 100 na nowe ze stalda@wvnej

1.4301 lub réwnowaznej z podiczeniem do kanatu ttocznego. Na kanale ttocznym zyale

nabudowa przylacze DN 80 zakaczone flansgz umazliwiajace podiczenie WUKO do

czyszczenia kanatu ttocznego,

Wymianie prowadnic dwururowych na nowe wykonane ze stadrdmewnej, diuge

prowadnic ok. 3,9 m,

Wymiana tacuchow pomp na linki ze stali nierdzewnej,

Wykonanie czynn€ci mycia i czyszczenidcian przepompowni przed przygieniem do

prac modernizacyjnych,

Wymiana szafy sterowniczo zasdagj pompowni. W sktad szafy stenggej wchoda:

szafa sterownicza, ptywaki, sonda hydrostatyczna (zaoms na przewodzie

samonénym z uchwytem). Uruchomienie i konfiguracja adzer przeprowadzona przez

autoryzowany serwis producenta. f#tenie (przepust kablowy) cokotu szafy z studni

pompowni musi umdiwia¢ swobodr wymiare przewoddw urzdzen.

3.3 Przepompownia PS ,Sosnowa”.

Wymiana dwéch pomp zatapialnych METALCHEM typ MS1-32Z nawveopompy O
podobnych parametrach wraz z kolanami sgagcymi np. pompa GRUNDFOS typ
SEV.80.80.40.4.510ub réwnowana

Wymagane parametry technologiczne pomp:
pompa o podnoszeniu w punkcie pracy nie mniephi 10,0m,
pompa o wydajn€ci w punkcie pracy nie mniejhiQ = 12,0 I/s.
Wymiana istniggcej armatury odcinagej i zwrotnej DN 80,
Wymiana istniejcych przewodow technologicznych DN 80 na nowe ze stali ainchej
1.4301 lub réwnowaznej z podiczeniem do kanatu ttocznego. Na kanale ttocznym zyale
nabudowa przylacze @ 80 zakfczone flansz umazliwiajace podiczenie WUKO do
czyszczenia kanatu ttocznego,
Wymiana prowadnic dwururowych na nowe wykonane ze stalrdzmwnej, diugéd
prowadnic ok. 5,6 m,
Wymiana tacuchéw pomp na linki ze stali nierdzewnej,
Wykonanie drabinki technologicznej o diugb ok. 4,6 m wykonanej ze stali nierdzewnej
przytwierdzonej do wewgtrznejsciany przepompowni,
Wymiana istniejcej pokrywy przepompowni na newwykonary z tworzywa sztucznego
lub stali nierdzewnej gat. 1.4301. Wymiary otworagpompowni 860mm x 680 mm,
Wykonanie czynn€ci mycia i czyszczenidcian przepompowni przed przygieniem do
prac modernizacyjnych,




Wymiana szafy sterowniczo zasdagj pompowni. W sktad szafy steaggej wchoda:
szafa sterownicza, ptywaki, sonda hydrostatyczna (zaoms na przewodzie
samonénym z uchwytem). Uruchomienie i konfiguracja adzer przeprowadzona przez
autoryzowany serwis producenta. fenie (przepust kablowy) cokotu szafy z studni
pompowni musi umdiwia¢ swobodr wymiare przewoddw urzdzen.

3.4. Przepompownia PS ,lakowa”.

Wymiana dwéch pomp zatapialnych METALCHEM typ MS1-14L nawmeopompy O

podobnych parametrach wraz z przystosowaniem do igtyeh kolan sprggajpcych za

pomoa adapteranp. pompa GRUNDFOS typ SEV.80.80.11.4.50.D.IGb réwnowana
Wymagane parametry technologiczne pomp:

pompa o0 podnoszeniu w punkcie pracy nie mniejh 4,0m,

pompa o wydajn€ci w punkcie pracy nie mniej hiQ = 6,3l/s.

Wymiana istniggcej armatury odcinagej i zwrotnej DN 80,

Wymiana istniejgcych przewoddéw technologicznych DN 80 na nowe ze stali zinchej

1.4301 lub réwnowaznej z podhczeniem do kanatu ttocznego. Na kanale ttocznymayale

nabudowa przylacze @ 80 zakaczone flansz umazliwiajace podhczenie WUKO do

czyszczenia kanatu ttocznego,

Wymiana prowadnic dwururowych na nowe wykonane ze stalrdaewnej, diugét

prowadnic ok. 3,8 m,

Wymiana tacuchow pomp na linki ze stali nierdzewnej,

Wykonanie czynnéci mycia i czyszczenidcian przepompowni przed przygieniem do

prac modernizacyjnych,

Wymiana szafy sterowniczo zasdapj pompowni. W skiad szafy stengej wchodz:

szafa sterownicza, ptywaki, sonda hydrostatyczna (zawres na przewodzie

samonénym z uchwytem). Uruchomienie i konfiguracja adzex przeprowadzona przez

autoryzowany serwis producenta. f#tenie (przepust kablowy) cokotu szafy z studni

pompowni musi umdiwia¢ swobodr wymiare przewoddw urzdzen.

3.5. Przepompownia PS ,Gorna”.

Wymiana dwéch pomp zatapialnych SARLIN typ SV024BH1D50Enowe pompy o

podobnych parametrach wraz z przystosowaniem do igtyeh kolan sprggajpcych za

pomoa adapteranp. pompa GRUNDFOS typ SEV.80.80.22.4.50.D @b réwnowana
Wymagane parametry technologiczne pomp:

pompa o podnoszeniu w punkcie pracy nie mniephiE 8,0 m,

pompa o wydajn€ci w punkcie pracy nie mniejhiQ = 11,0 I/s.

Wymiana istniggcej armatury odcinagej i zwrotnej DN 80.

Wymiana istniejcych przewodow technologicznych DN 80 na nowe ze stali ainchej

1.4301 lub réwnowaznej z podhczeniem do kanatu ttocznego. Na kanale ttocznymayale

nabudowa przylacze @80 zakaczone flansz umazliwiajace podhczenie WUKO do

czyszczenia kanatu ttocznego.

Wymiana prowadnic dwururowych na nowe wykonane ze stalrdzmwnej, diugéé

prowadnic ok. 5,9 m.

Wymiana tacuchéw pomp na linki ze stali nierdzewnej.




Wykonanie czynn€ci mycia i czyszczenidcian przepompowni przed przygieniem do
prac modernizacyjnych.

Wymiana wywietrznikbw na nowe DN 110 wykonane ze stali neeminej 1.4301 lub
réownowanej, wysokd¢ ok. 1,0 m.

Wymiana szafy sterowniczo zasdagj pompowni. W sktad szafy steaggej wchoda:
szafa sterownicza, ptywaki, sonda hydrostatyczna (zawms na przewodzie
samonénym z uchwytem). Uruchomienie i konfiguracja adzen przeprowadzona przez
autoryzowany serwis producenta. f#enie (przepust kablowy) cokotu szafy ze stadni
pompowni musi umdiwia¢ swobodrn wymiare przewoddéw urzdzen.

3.6 Przepompownia PS "Wiewiércza”.

Wymiana dwoch pomp zatapialnych METALCHEM typ MS1-32 Z nameopompy O

podobnych parametrach wraz z przystosowaniem do igtye) kolan sprggajacych za

pomoeg adapteranp. pompa GRUNDFOS typ SEV.80.80.40.2.51Db réwnowana
Wymagane parametry technologiczne pomp:

pompa o podnoszeniu w punkcie pracy nie mniephie 13,6 m,

pompa o wydajnéei w punkcie pracy nie mniejniQ = 9,5 I/s,

Wymiana istnigjcej armatury odcinagej i zwrotnej DN 80.

Wymiana istniejgcych przewodéw technologicznych DN 80 na nowe ze stali aenahej

1.4301 lub rownowaznej z podhczeniem do kanatu ttocznego. Na kanale ttocznymiyale

nabudowa przylacze @ 80 zakaczone flansz umazliwiajace podiczenie WUKO do

czyszczenia kanatu ttocznego.

Wymiana prowadnic dwururowych na nowe wykonane ze stalidaewnej, diugéd

prowadnic ok. 5,6 m.

Wymiana taécuchow pomp na linki ze stali nierdzewne.

Wykonanie drabinki technologicznej o diugo ok. 4,6 m wykonanej ze stali nierdzewne]

przytwierdzonej do wewirznej sciany przepompowni w komplecie z podestem

technologicznym.

Wymiana wywietrznikbw na nowe DN 110 wykonane ze stali raeminej 1.4301 lub

rownowanej, wysokd¢ ok. 1,0 m.

Wymiana istniejcej pokrywy przepompowni na neawwwykonary z tworzywa sztucznego

lub stali nierdzewnej gat. 1.4301. Wymiary otworagpompowni 1100mm x 560 mm,

Podwyszenie obudowy przepompowni wykonanej z polimerobetonu I380 mm na

wysokai¢ nie mniej niz 1,0 m ze szczelnym pgdzeniem za pomaczywicy lub innego

materialu zapewniagego szczelne patzenie bez madiwosci dostania s wody

infiltracyjnej. Do przykrycia nalgy wykorzystd& zdemontowas istniepca pokrywe

przepompowni. W przypadku uszkodzenia podczas demomtalery przewidzi€ zakup

nowej pokrywy.

Wykonanie czynn€ci mycia i czyszczenidcian przepompowni przed przygieniem do

prac modernizacyjnych,

Wymiana szafy sterowniczo zasdagj pompowni. W skiad szafy stengej wchodz:

szafa sterownicza, ptywaki, sonda hydrostatyczna (zawms na przewodzie

samonénym z uchwytem). Uruchomienie i konfiguracja adzer przeprowadzona przez

autoryzowany serwis producenta. f#enie (przepust kablowy) cokotu szafy ze stadni

pompowni musi umdiwia¢ swobodrn wymiare przewodéw urzdzen.




3.7 Przepompownia PS ,Studzienna”.

Wymiana dwoch pomp zatapialnych SARLIN typ SV014BL1 na nop@mpy O

podobnych parametrach wraz z przystosowaniem do igtye) kolan sprggajpcych za

pomo@ adapteranp. pompa GRUNDFOS typ SEV.80.80.11.4.50.D.IGb réwnowana
Wymagane parametry technologiczne pomp:

pompa o podnoszeniu w punkcie pracy nie mniejhs 4,0 m,

pompa o wydajn€ci w punkcie pracy nie mniejhiQ = 6,0 I/s,

Wymiana istniggcej armatury odcinagej i zwrotnej DN 80.

Wymiana prowadnic dwururowych na nowe wykonane ze stalrdzmwnej, dtugéd

prowadnic ok. 3,7 m.

Wymiana tacuchéw pomp na linki ze stali nierdzewnej.

Wymiana ptywakéw na sordydrostatycza zawieszona na lince ze stali nierdzewne.

Wykonanie czynn€ci mycia i czyszczenidcian przepompowni przed przygieniem do

prac modernizacyjnych.

Wymiana szafy sterowniczo zasdagj pompowni. W sktad szafy steagej wchoda:

szafa sterownicza, ptywaki, sonda hydrostatyczna (zawms na przewodzie

samonénym z uchwytem). Uruchomienie i konfiguracja adzen przeprowadzona przez

autoryzowany serwis producenta. #enie (przepust kablowy) cokotu szafy ze stadni

pompowni musi umdiwia¢ swobodin wymiare przewoddw urzdzen.

3.8 Przepompownia PS Zabia”.

Wymiana dwoéch pomp zatapialnych SARLIN typ SVO014BL1 na nop@mpy O

podobnych parametrach wraz z przystosowaniem do igtyel kolan sprggajcych za

pomoa adapteranp. pompa GRUNDFOS typ SEV.80.80.11.4.50.D @b réwnowana
Wymagane parametry technologiczne pomp:

pompa o podnoszeniu w punkcie pracy nie mniejhs 4,0 m,

pompa o wydajnézi w punkcie pracy nie mniejniQ = 6,0 I/s,

Wymianie istniejcej armatury odcinagej i zwrotnej DN 80.

Wymianie prowadnic dwururowych na nowe wykonane ze stadrdmewnej, diuge®

prowadnic ok. 3,7 m.

Wymianie taicuchow pomp na linki ze stali nierdzewne.

Wymianie ptywakow na sorchydrostatycza zawieszona na lince ze stali nierdzewne.

Wykonaniu czynnéci mycia i czyszczenidcian przepompowni przed przypieniem do

prac modernizacyjnych.

Wymiana szafy sterowniczo zasdagj pompowni. W sktad szafy steagej wchoda:

szafa sterownicza, ptywaki, sonda hydrostatyczna (zaoms na przewodzie

samonénym z uchwytem). Uruchomienie i konfiguracja adzer przeprowadzona przez

autoryzowany serwis producenta. #enie (przepust kablowy) cokotu szafy ze stadni

pompowni musi umdiwia¢ swobodr wymiare przewoddw urzdzen.

3.9 Przepompownia PS ,Stowackiego”.

Wymiana szafy sterowniczo zasdagj pompowni. W skiad szafy steagej wchoda:
szafa sterownicza, ptywaki, sonda hydrostatyczna (zawms na przewodzie
samonénym z uchwytem). Uruchomienie i konfiguracja adzen przeprowadzona przez



autoryzowany serwis producenta. #enie (przepust kablowy) cokotu szafy ze stadni
pompowni musi umdiwia¢ swobodin wymiare przewoddéw urzdzen.

Wymiana szafy zicza kablowego i podtzenie zasilania szafyadza kablowego i szafy
sterupcej pompowni. Szafa a¢za: typ ZK1, wykonana z tworzywa termoutwardzalnego,
wyposaona w rozicznik bezpiecznikowy min 160A i szyny pmizeniowe PE i N,
monta zabezpiecae63A, wyposaona w fundament lub cokét do zakopania wypasza

w zamkngcie zabezpieczane przed otwarciem na k¢odk

3.10 Przepompownia PS ,Dolna”.

Wymiana szafy sterowniczo zasdagj pompowni. W sktad szafy stenggej wchoda:
szafa sterownicza, ptywaki, sonda hydrostatyczna (zawms na przewodzie
samonénym z uchwytem). Uruchomienie i konfiguracja adzen przeprowadzona przez
autoryzowany serwis producenta. f#enie (przepust kablowy) cokotu szafy ze stadni
pompowni musi umdiwia¢ swobodin wymiare przewoddéw urzdzen.

3.11 Przepompownia PS ,Stara Oczyszczalnia”.

Modernizacja wewstrz przepompowndciekOw polegajca na:

d) wymianie istniejcych kompensatoréw DN 200 na nowe,

e) wymianie istnigjcej armatury odcinagej i zwrotnej DN 200,
Modernizacja na zewitrz budynku przepompowstiekow polegajca na:

* wymianie istniejcej studni przeptywomierza wykonanej zgdw zelbetowych na
nowa DN 2000, wysokeé¢ ok. 3,0m wykonam z otworem umaliwiajacym
swobodne weie, zabezpieczanprzed infiltrach wod gruntowych; studzienka w
wykonaniu z pokrywy wlazowg wykonary z tworzywa sztucznego lub stali
kwasoodpornej z niiwoscia zamknécia,

* wykonaniu drabinki technologicznej o diugm ok. 2,5 m wykonanej ze stali
nierdzewnej przytwierdzonej do wegtrenejsciany studni,

* wymianie istniejcego przeptywomierza DN 200 na nowy w wersji rozdzielnej z
zamontowanym kompensatorem DN 200,

* wymianie istniegcej zasuwy DN 300 zabudowanej w gruncie na kanale ttocznym
na nowy,

ponad to:

Utozenie rury ostonowej z tworzyw sztucznychéiednicy minimum 50mm w wykopie o
gtebokasci minimum 0,5 m, o diugéci od studzienki do budynku przepompowni 15m,
Wprowadzenie kabli przeptywomierza w guostonovy i wykonanie podiczen. Utozenie

W pomieszczeniu przepompowni przewodu YK 3x1,5mm2, przewodu YKSLYekw
2x2xAmm2, przewodu YKLSYekw 2x2x1mm2 w rurach elektroatestyjnych z
przetwornicy przeptywomierza do rozdzielnicy zasitaj-sterowniczej przepompowni o0
diugcdéci trasy 10m i wykonanie pogiizen.

Kalibracja i uruchomienie przeprowadzone przez gamvany serwis przeptywomierza.

3.12 Przepompownia PS ,Wydmuchowo”

Dostawa, montg konfiguracja i uruchomienie modutu GPRS



3.13 Pozostate przepompownie

Konfiguracja oprogramowania i komunikacji sterownikéva glohczenia zdalnego GPRS
z systemem wizualizacji oczyszczalni, 6 przepompowni fdgieych w systemie
monitoringu oczyszczalni nie atbych modernizagj

3.14 Dyspozytornia na terenie oczyszczalni

Dostawa, montg konfiguracja i uruchomienie modutu GPRS
Konfiguracja systemu monitoringu oczyszczalni opartegooprogramowaniu InTouch.
Wizualizacja w zakresie parametrOw monitorowanyepompowni ma zawieta
- stan pracy poszczegoélnych agizer monitorowanych obiektow,
- liczniki godzin pracy pomp,
- zapis historyczny alarméw zdafzmonitorowanych obiektéw,
- wykresy przedstawiage zmiar poziomusciekow, prae pomp, pad pomp, itp.,
- mazliwo$¢ recznego wdczenia/zablokowania pomp,
- wyswietlenie obliczonych wydajrgi pomp i uktadu pompowego,
- wyswietlanie bieigcych alarmow wicznie z sygnalizagj dzwigkowa wytaczary
przez operatora,
- przedstawienie lokalizacji monitorowanych obiektow naeptacyjnej mapie z
informacp stanu pracy obiektu (praca, awaria),

- oprogramowanie wizualizacyjne i sterownikéw/modutéw spezegdolnych
przepompowni ma hy edytowalne dla uprawnionych o0sob oczyszczalni PWIK
Hajnowka,

- kopie oprogramowania wizualizacyjnego i poszczegolngtdrownikow/modutow
przepompowni dostarcgyna nagniku cyfrowym (pamgé cyfrowa przengna pod
gniazdo USB lub na ptycie CD/DVD).

4. Okreslenia podstawowe.
przepompowniasciekow - obiekt budowlany wyposa@ny w zespoty pompowe, instala-
cje i pomocnicze urglzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywaeaow z

poziomu nkSzego na wyszy

Pozostate okrgenia podstawoweaszgodne z obovezujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i przepisami.

[I. Materiaty.

1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystagakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robét, Wykonawca przedsiaxynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczeg6towe informacje deafyezproponowanegerodia wy-



twarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatdwrfakniez odpowiednieswia-
dectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatéw.

Do budowy mog by¢ stosowane materialy, ktére posiagl@jieztzdne aprobaty i atesty
(Aprobat Techniczn, Deklaracje zgodni Producenta z noralub Aprobat Technicz-
na, Atest Higieniczny). Zatwierdzenie partii materiatow znégozrodita nie oznacza auto-
matycznieze wszelkie materialy z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zo-
bowiazany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopusz-
czonegairrddta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2. Materiaty do montazu technologicznego .

Do budowy naley uzywat materiatdw nieuszkodzonych. Wymiary i tolerancje po-
winny by zgodne z odpowiednimi normami. Kda rura, ksztaltka i armatura powinna
by¢ fabrycznie oznakowana z podaniem nazwy producenta, noarajeriatu, oznaczenia
szeregusrednicy zewrtrznej w mm, grubéci scianki, daty produkcji, obovdzujacej nor-
my.

2.1.Pompysciekowe.
a) pompy dobrane muspochodzt od jednego producenta,
b) wirnik typu super vortex lub réwnoway,
C) wolny przelot przez kome@mpompy 80 mm,
d) kréciec ttoczny pompy DN 80 mm,
e) silnik cztero/dwu biegunowy w zaleosci od typu pompy,

f) wodoszczelne, hermetyczne poatenie kablowe 2z wypetnieniem
poliuretanowym zapewniggym demonta kabla bez zdejmowania obudowy
silnika,

Q) mazliwos¢ pracy z odstortym silnikiem niechtodzonym ciegz

h) mazliwos$é ttoczenia cieczy ph od 4 do 10,

) silnik chtodzony ciecz z komory wirnika,

)] wirnik przystosowany do tloczenia cieczgsiych , zawierajcych frakcje
lotne,

K) podwdjne kasetowe uszczelnienie mechaniczne watu SBic/i
wegiel/ceramika),

) mozliwos¢ rozfaczenia korpusu silnika z komgrwirnika bez wycia
narzdzi,

m) 10 m kabel zasilagy pomg,

n) wbudowane zabezpieczenie termiczne,

0) sruby ze stali nierdzewnej,

P) mazliwosé pracy w 20 cyklach na godzin

q) klasa szczelriai IP 68,

2.2. Prowadnice

0 prowadnice dwu rurowe pomp w wykonaniu ze stali nierdzewkigjl 304
lub rownowanej,

0 srednica @ 50x3 mm,

0 prowadnice w dolnych eZciach stabilizowane w podstawach pomp,

natomiast w goérnych kicach mocowanedola howymi fabrycznymi uchwytami do



wewretrznej powierzchni otworu wlazowego, zgli bedzie zachodzita taka
konieczna&¢, mocowania prowadnic nadgwku¢ w otwdr wkazowy przepompowni.

0 w przypadku braku mdiwosci mocowania prowadnic wwietle otworu z
uwagi na brak maiwosci zapuszczenia pompy do przepompowni mocowanie
prowadnic naley wykona (ok. 30 cm poniej dolnej krawdzi wiazu
przepompowni).

2.3. Orurowanie

. calas¢ orurowania wewatrz przepompowni naley wykona z rur oraz
ksztaltek ze stali nierdzewnej 1.4301 lub rownzney.
. armatug kotnierzowg nalery taczy¢ przy wyciu wywijek ze stali

nierdzewnej (o grubiiach identycznych jak rury) oraz Aoych kotnierzy
doszczelnianych uszczelkami noeprenowymi.

. orurowanie przepompowni nalepofaczy€ z istniejca siech ttoczm,

. na kanale ttocznym natg nabudowa przylacze @ 80 zakfczone flansz
umazliwiajace podihczenie WUKO do czyszczenia kanatu ttocznego,

2.4. Zasuwy kotnierzowe.

. zasuwy kotnierzowe np. typ 06//30 AVK lub rownowee przystosowane
do pracy wsciekach,

. wykonanie —<eliwo sferoidalne malowane farlepoksydow (min 250 pm),

. petny przelot zasuwy (bez przewen na wysokéci klina),

. diugas¢ zabudowy krotka,

. uszczelnienie pokrywy z korpusem za porogprofilowej uszczelki
zagkbionej w korpusie,

. sruby faczace korpus z pokrywwpuszczane i zalewane mas gosco,

. trzpien ze stali nierdzewnej walcowany na zimno,

. potréjne uszczelnienie trzpienia (pielen gorny, 4 oringi, uszczelka
manszetowa),

. klin z zeliwa sferoidalnego nawulkanizowany zexnznie i wewrgtrznie
powtoka NBR z petnym przelotem,

. prowadzenie klina w prowadnicachedacych integralg czescig korpusu
zasuwy,

. stata nakgtka klina wykonana z magizu lub materiatu rownowaego,

2.5. Zawory zwrotne.
e zawory zwrotne kulowe np. typ 53/35 AVK lub rownowee przystosowane do
pracy wsciekach,
« wykonanie —zeliwo sferoidalne malowane farlepoksydow (min 250 um),
* uszczelka pokrywy — oring NBR,
e kula — aluminium powleczone guNBR,
*  $ruby, naketki — stal nierdzewna,
* temperatura cieczy otaczegj i pompowanej do +60 °C,

2.6. kacznik amortyzacyjny.



* facznik amortyzacyjny (kompensator) np. typ HKS firmy AFT Itdwnowany
przystosowany do pracy $eiekach,

* przystosowany do kompensacji wydkih badz skréce instalacji, , korekty
niewspoétosiowsci instalacji, kompensacji oscylacji i wibracjidukcji hatasu,

e kotnierze —stal ocynkowana,

* mieszek —polichloropren zbrojony tkaainylonowg lub rownowany,

e cisnienie nominalne 16 BAR,

2.7. Przeptywomierz.

. przeptywomierz np. 53W2H-UDGB1AK6AEAN ENDRESS+HAUSER
lub réwnowany w studzience pomiarowej,

. srednica DN200, 8",

. materiat wyktadziny: poliuretan,

. przytacze procesowe:PN10, St37-2/FE 410W B, kotnierz E9210,

. elektrody: 1.4435/316L, stkowe,

. kalibracja: 0,2%,

. wersja rozdzielna,

. przetwornik w obudowie aluminiowej w wersji ftéennej,

. czujnik wykonany w stopniu ochrony IP68 NEMAGP,

. przewody producenta przeptywomierza dla wersji rozdegelmin.25m
sygnat+zasilanie, zbrojone,

. wyprowadzenie kabla: dtawik M20,

. zasilanie 85-260VAC,

. wyswietlacz 4-liniowy+TouchControl EES,

. jezyk obstugi przeptywomierza: polski,

. wyjscie: 4..20mA, MODBUS RS485, impulsowe,

2.8. Szafa sterownicza
a) Obudowa o stopniu ochrony IP65 wykonana z izolacyjnegorudriopalnego,
termoutwardzalnego kompozytu poliestrowego, zbrojonegibknem szklanym, o
wysokiej odpornéci na uszkodzenia mechaniczne i na dziatanie z¢mmnych warunkéw
atmosferycznych. Obudowa machyyposaona w podwajne drzwi.
b) Szafa sterownicza wypasana ma by w wentylowany podest umocowany na
betonowym fundamencie prefabrykowanym zapewiawygodne wprowadzenie do niej
kabli obiektowych.
c) sterownik CU362 GRUNDFOS lub réwnomey

- zintegrowany z kolorowym panelem o wymiarach miam 9cm/14cm

- podiwietlane przyciski

- programowany za poma&lawiatury sterownika

- min. 3 wefcia binarne 24VDC

- min. 3 wefcia analogowe 4..20mA

- min. 2 wyjcia przekanikowe 230VAC, 2A

- wyjscie komunikacyjne MODBUS RS485

- wyjscie komunikacyjne internetowe RJ45

- VNC serwer

- temperatura pracy -20°C - +60°C



- napkcie zasilania 230VAC, 50Hz
- modut zasilania awaryjnego UPS
d) modut I0351B GRUNDFOS lub réwnoway
- zasilanie 230VAC, 50Hz
- wyjscie komunikacyjne MODBUS RS485
- min. 3 wefcia binarne 24VDC
- min. 2 wefcia analogowe 4..20mA
- min. 2 wyjcia przekanikowe 230VAC, 2A
- min. 2 wyjcia binarne 24VDC
- min. 3 wefcia pomiaru temperatury PTC
e) moduty MP204 GRUNDFOS lub rownosivee
- monitorowanie parametrow pomp fpoir stan izolacji, moc, kolejng faz,
asymetria faz, zanik fazy, itp.)
- min. 1 wyjcie przekanikowe
- min. 3 wegcia kontroli temperatury PTC lubdznika termicznego
- zakres mierzonych gdéw: 3 .. 120 A
- napkcie zasilania/pracy 1/3x100-480V, 50Hz
- temperatura pracy -20°C - +60°C
- urzadzenie do bezprzewodowej konfiguracji i monitorowania wiad lub
mozliwo$¢ konfiguracji z klawiatury i monitorowania parametréw naswyetlaczu
wbudowanym w modut
f) modut komunikacyjny GPRS MT202 INVENTIA lub rowwazne
- z karg SIM 500MB/36m-cy zgodm z dziatapcym systemem monitoringu
oczyszczalni
- hapkcie zasilania 12/24VDC
- 4-zakresowy modem GSM/GPRS z funk@utomatycznego nawzywania i
przywracania sesji
- antena GSM
- port serwisowy RS232
- izolowany port MODBUSRS485
- funkcjonaln@¢ lokalnego Mastera dla usgdzen zewretrznych, protokot
MODBUS RTU Master
- transmisja zdarzeniowa (SMS/GPRS)
- Zegar czasu rzeczywistego RTC
- uktad ,watch-dog”
- Zdalna konfiguracja, programowanie i aktualizacja opaogowania
wewretrznego przez GPRS
- mazliwos¢ lokalnego wykonywania programuayikownika
g) sonda hydrostatyczna FMX167-A2BME1A7 ENDRESS+FSHR lub rownowzna
- zakres pomiarowy 0..10m H20
- fatwa w czyszczeniu i odporna mechanicznie mendbcgramiczna
- Srednica zewetrzna sondy minimum 42mm
- wykonanie sondy bez przewen w celu unikngcia zawieszania gina niej czsci
statych
- uszczelnienie membrany wykonane z Vitonu
- kabel samonimy (monta bez dodatkowej liny) o dtugoi 15m
- w zestawie filtr gore-texowy do kapilary powiedratmosferycznego



- mozliwo$¢ dotazenia dodatkowego ohgienia sondy do 400N
- sonda wykonana ze stali k.o.
- W zestawie zewgirzna ostona sensora przed uderzeniem
- w zestawie uchwyt/klamra montava producenta sondy
- wbudowana ochrona przeciwprzegipwa zgodnie z norm EN 61000-4-5
(500Vsymetrycznie/1000V asymetrycznie)
h) pozostate parametry
- minimum dwa ptywaki poziomu max i suchobiegu panvpi
- zabezpieczenia dobrane do parametrow pomp
- gniazdo remontowe 230V i 400V
- ochrona przegciowa co najmniej klasy B+C
- wytacznik r&znicowo-padowy wszystkich obwodow szafy
- zestaw antykondensacyjny ztmy z grzalki o mocy 30W i termostatu z
nastawianym progiem zadziatania.
- akumulatorzelowy do zasilania awaryjnego min.7Ah
- oswietlenie wewRtrzne szafy
- przehczniki pracy pomp AUTO/0/RKA
- przehcznik zasilania SIE/O/AGREAT
- gniazdo podjczenia agregatu galotworczego 400V/16A
- zewrgtrzny, swietlny, migowy sygnalizator stanu alarmowego
- zabezpieczenie szafy i cokotu zamkami na kluczyk kodowsupay do pozostatych
szaf modernizowanych przepompowni

Minimalne funkcje realizowane przez ukiad sterowasrai:
- wyswietlanie aktualnego statusu obiektu, stan pracy pomm st@etwornikow
pomiarowych oraz log awarii bigcych i historycznych z madiwoscia rejestracji co
najmniej 50 rekorddw.
- sterowanie pracpomp w oparciu o sordydrostatycza,
- w przypadku uszkodzenia lub zdemontowania sondy hydyaztiaej, sterowanie
pompami ma s odbywa&, w trybie pracy awaryjnej, poprzez oktena ilosé¢
wytacznikow ptywakowych ( min. 2, max. 5),
- zahczanie/wyhczanie pomp zgodnie z zaprogramowanymi progamionoa;
- realizowanie opgnien czasowych przy za¢zeniu/wyhczeniu pomp,
- zliczanie godzin pracy kdej pompy,
- obliczanie wydajnéci pomp i uktadu pompowego,
- praca naprzemienna pomp z automatycznym epastaniem pompy uszkodzonej
przez pomp sprawn,
- generowanie alarméw i ostrzgh oraz tworzenie zaawansowanych zest@wie
alarméw ze stemplami czasowymi,
- generowanie alarmow otwarcia szafy sterownice&f studni pompowni
- kontrola stanu zabezpiedzewarciowych i przeaizeniowych silnikow pomp,
- porty komunikacyjne (Usb, Ethernet,RS485),
- VNC serwer przez daginy przez port Ethernet.
- kontrola temperatury silnika, oporém izolacji uzwoje stojana oraz zawarioi wody
w oleju i generowanie sygnatu alarmu w przypadku przekmiezewartGci
dopuszczalnych,
- komunikacja i transmisja danych w systemie GSMRSPSMS, Modbus



- kompletny zdalny widok instalacji pompowej

- optymalizacja zgycia energii.

- ochrona silnika przed niedagieniem oraz przegreniem nagjcia i pradu, zmian,
kolejnasci faz, zbyt wysok temperatuy uzwoje, brakiem fazy,

- zabezpieczenie pompy przed suchobiegiem

- pomiar mocy czynnej, wspotczynnika mocy cos fi

- zapewnienie komunikacji przy zaniku zasilania podstaegoprzez czas uzaleiony
od pojemnéci akumulatora

2.9 Modut GPRS na przepompowni PS ,Wydmuchowo”

. modutu GPRS MT101 INVENTIA lub réwnoviay

. z karg SIM 500MB/36m-cy zgods z dziatajcym systemem monitoringu
oczyszczalni

. 4-zakresowy modem GSM/GPRS z funkeutomatycznego nawdywania
I przywracania sesji

. antena GSM

. port serwisowy RS232

. izolowany port MODBUSRS485

. funkcjonalng¢ lokalnego Mastera dla wdzen zewretrznych, protokoét
MODBUS RTU Master

. transmisja zdarzeniowa (SMS/GPRS)

. zegar czasu rzeczywistego RTC

. ukiad ,watch-dog”

. zdalna konfiguracja, programowanie i aktualizacja opsogrwania
wewretrznego przez GPRS

. mozliwos¢ lokalnego wykonywania programuydkownika

. 8 wefc¢ binarnych

. 8 wegé/wyjsé¢ binarnych

. 2 wefcia analogowe 4..20mA

. monta& na szynie DIN

. napkcie zasilania 12/24VDC

2.10 Szafa sterownicza przepompowni PS ,Stowacki€go
a) Obudowa o stopniu ochrony IP65 wykonana z izolacyjnegorudriopalnego,
termoutwardzalnego kompozytu poliestrowego, zbrojoneglbknem szklanym, o
wysokiej odpornéci na uszkodzenia mechaniczne i na dziatanie z¢mmnych warunkow
atmosferycznych. Obudowa machyyposaona w podwajne drzwi.
b) Szafa sterownicza wypasana ma by w wentylowany podest umocowany na
betonowym fundamencie prefabrykowanym zapewiawygodne wprowadzenie do niej
kabli obiektowych.
c) sterownik CU362 GRUNDFOS lub réwnomey

- zintegrowany z kolorowym panelem o wymiarach miam 9cm/14cm

- podiwietlane przyciski

- programowany za poma&lawiatury sterownika

- min. 3 wefcia binarne 24VDC

- min. 3 wefcia analogowe 4..20mA



- min. 2 wyjcia przekanikowe 230VAC, 2A
- wyjscie komunikacyjne MODBUS RS485
- wyjscie komunikacyjne internetowe RJ45
- VNC serwer
- temperatura pracy -20°C - +60°C
- napkcie zasilania 230VAC, 50Hz
- modut zasilania awaryjnego UPS
d) modut I0351B GRUNDFOS lub réwnoway
- zasilanie 230VAC, 50Hz
- wyjscie komunikacyjne MODBUS RS485
- min. 3 wefcia binarne 24VDC
- min. 2 wefcia analogowe 4..20mA
- min. 2 wyjcia przekanikowe 230VAC, 2A
- min. 2 wyjcia binarne 24VDC
- min. 3 wefcia pomiaru temperatury PTC
e) moduty MP204 GRUNDFOS lub réwnosvee
- monitorowanie parametrow pomp fpoir stan izolacji, moc, kolejng faz,
asymetria faz, zanik fazy, itp.)
- min. 1 wyfcie przekanikowe
- min. 3 wegcia kontroli temperatury PTC luhdznika termicznego
- zakres mierzonych gdéw: 3 .. 120 A
- napkcie zasilania/pracy 1/3x100-480V, 50Hz
- temperatura pracy -20°C - +60°C
- urzadzenie do bezprzewodowej konfiguracji i monitorowania wiad lub
mozliwos¢ konfiguracji z klawiatury i monitorowania parametréw naswyetlaczu
wbudowanym w modut
f) modut komunikacyjny GPRS MT202 INVENTIA lub rowwazne
- z karg SIM 500MB/36m-cy zgods z dziatapcym systemem monitoringu
oczyszczalni
- hapkcie zasilania 12/24VDC
- 4-zakresowy modem GSM/GPRS z funk@utomatycznego nawdywania i
przywracania sesji
- antena GSM
- port serwisowy RS232
- izolowany port MODBUSRS485
- funkcjonaln@¢ lokalnego Mastera dla usgdzen zewretrznych, protokot
MODBUS RTU Master
- transmisja zdarzeniowa (SMS/GPRS)
- zegar czasu rzeczywistego RTC
- uktad ,watch-dog”
- Zdalna konfiguracja, programowanie i aktualizacja opaogowania
wewretrznego przez GPRS
- mozliwos¢ lokalnego wykonywania programuyikownika
g) sonda hydrostatyczna FMX167-A2BME1A7 ENDRESS+FSHR lub rownowzna
- zakres pomiarowy 0..10m H20
- fatwa w czyszczeniu i odporna mechanicznie mendbceramiczna
- Srednica zewetrzna sondy minimum 42mm



- wykonanie sondy bez przewen w celu unikn¢cia zawieszania gina niej czsci
statych
- uszczelnienie membrany wykonane z Vitonu
- kabel samonimy (monta bez dodatkowej liny) o dtugoi 15m
- w zestawie filtr gore-texowy do kapilary powiedratmosferycznego
- mozliwo$¢ dotazenia dodatkowego ohgienia sondy do 400N
- sonda wykonana ze stali k.o.
- W zestawie zewgirzna ostona sensora przed uderzeniem
- w zestawie uchwyt/klamra montava producenta sondy
- wbudowana ochrona przeciwprzegpbwa zgodnie z norm EN 61000-4-5
(500Vsymetrycznie/1000V asymetrycznie)
i) konwerte AST-CON-485E ASTRAADA lub réwnowane
- port ethernet: MODBUS TCP(10BaseT) — praca wigrftient i serwer
- port RS485 MODBUS RTU z wbudowanym terminator@m |
- konfiguracja z poziomu przeglarki WWW
- zasilanie 24VAC/VDC
- temperatura pracy -20..60°C
- monta na szynie DIN
J) konwertetJET-NET-2005F-M ASTRAADA lub réwnowane
- switch ethernetowy 10/100TX
- 4 porty ethernetowe 10/100TX
- 1 portswiattowodowy 100FX wielomodowy
- alarmowe wyjcie przekanikowe
- zabezpieczenie przeciwprzegiowe Hi-Pot 1,5kV
- napkcie zasilania 24VDC
k) pozostate parametry
- minimum dwa ptywaki poziomu max i suchobiegu pamvpi
- zabezpieczenia dobrane do parametrow pomp
- gniazdo remontowe 230V i 400V
- ochrona przegciowa co najmniej klasy B+C
- wytacznik r&znicowo-padowy wszystkich obwodow szafy
- zestaw antykondensacyjny ztmy z grzatki o mocy 30W i termostatu z
nastawianym progiem zadziatania.
- akumulatorzelowy do zasilania awaryjnego min.7Ah
- oswietlenie wewRtrzne szafy
- przehczniki pracy pomp AUTO/0/RKA
- przehcznik zasilania SIE/O/AGREAT
- gniazdo podjczenia agregatu gaotworczego 400V/16A
- zewretrzny, swietlny, migowy sygnalizator stanu alarmowego
- zabezpieczenie szafy i cokotu zamkami na kluczyk kodowsupay do pozostatych
szaf modernizowanych przepompowni

Minimalne funkcje realizowane przez ukitad sterowasrai:
- wyswietlanie aktualnego statusu obiektu, stan pracy pomm staetwornikow
pomiarowych oraz log awarii bigcych i historycznych z madiwoscia rejestracji co
najmniej 50 rekorddw.
- sterowanie pracpomp w oparciu o sordydrostatycza,



- w przypadku uszkodzenia lub zdemontowania sondy hydyaztiaej, sterowanie
pompami ma s odbyw&, w trybie pracy awaryjnej, poprzez oktena ilos¢
wytacznikow ptywakowych ( min. 2, max. 5),

- zahczanie/wyhczanie pomp zgodnie z zaprogramowanymi progamionoa;

- realizowanie opinien czasowych przy zatzeniu/wyhczeniu pomp,

- zliczanie godzin pracy kdej pompy,

- obliczanie wydajnéci pomp i uktadu pompowego,

- praca naprzemienna pomp z automatycznym epastaniem pompy uszkodzonej
przez pomp sprawn,

- generowanie alarméw i ostrzgh oraz tworzenie zaawansowanych zest@wie
alarmow ze stemplami czasowymi,

- generowanie alarmow otwarcia szafy sterownicea&g studni pompowni

- kontrola stanu zabezpiegzewarciowych i przeaizeniowych silnikow pomp,

- porty komunikacyjne (Usb, Ethernet,RS485),

- VNC serwer przez daginy przez port Ethernet.

- kontrola temperatury silnika, oporém izolacji uzwoje stojana oraz zawarioi wody
w oleju i generowanie sygnalu alarmu w przypadku przekmiezewartGci
dopuszczalnych,

- komunikacja i transmisja danych w systemie ModbG#®/IP

- kompletny zdalny widok instalacji pompowej

- optymalizacja zgycia energii.

- ochrona silnika przed niedagieniem oraz przegkeniem nagjcia i pradu, zmian,
kolejnasci faz, zbyt wysok temperatug uzwoje, brakiem fazy,

- zabezpieczenie pompy przed suchobiegiem

- pomiar mocy czynnej, wspotczynnika mocy cos fi

- zapewnienie komunikacji przy zaniku zasilania podstaegeprzez czas uzaeony
od pojemnéci akumulatora

2.11 Modut GPRS na dyspozytorni

. modutu GPRS MT251 INVENTIA lub réwnoviay

. z karg SIM 500MB/36m-cy zgods z dziatajcym systemem monitoringu
oczyszczalni

. 4 zakresowy modem GSM/GPRS/3G

. port ethernet 10Base-T/100Base-TX

. antena GSM

. 1 wegcie/wyjscie binarne

. 2 porty szeregowe RS232, RS485 z konwerterami protokoténsmisji i
funkcjami Master i Slave dla wdzen zewrgtrznych

. programowane funkcje logiczne i obliczeniowe

. rejestrator zapisagy na karcie pamci SD

. wbudowany uktad kontroli i tadowania z welem akumulatora

. zegar czasu rzeczywistego RTC

. ukiad ,watch-dog”

. zdalna konfiguracja, programowanie i uaktualnianie opaowpwania

wewrgtrznego przez GPRS/UMTS
. napkcie zasilania 24VDC



. monta na szynie DIN

3. Skladowanie materiatow.

a. Rury przewodowealery sktadowa zgodnie z wytycznymi producenta i dostawcy.
Nie naley dopuszczéa do skladowania w sposob, przy ktorym moglyby veyst od-
ksztatcenia. Sposoby sktadowania powinny gwarantomtezymanie dobrego stanu tech-
nicznego materiatléw, zabezpiecaaje przed uszkodzeniem i opadami atmosferycznymi
oraz spetniajc warunki bhp.

Korzystne jest skladowanie rur przy wykorzystaniu elerdenivsporczych aywanych do
transportu. Wszystkie rury powinny byabezpieczone przed upadkiem lub wytoczeniem
si¢. J&ili to mozliwe nalery wykorzysta& oryginalne przektadki drewniane. Przektadki po-
winny by¢ utozone, co 3 m.

Ksztaltki zhczki i inne materiaty powinny ktysktadowane w sposéb upadkowany.
Zakaczenia rur, ksztaltek winny lByzabezpieczone przed dostaniera @o nich zanie-
czyszczé. Elementy z tworzyw sztucznych powinny dyghronione przed ditugotrwat
ekspozycj stoneczp i nadmiernym nagrzewaniem. Nie nayedopuszczéa do skitadowa-
nia w sposob, przy ktérym mogtyby

wystapi¢ odksztatcenia. Temperatura w miejscu przechowywania awarma przekracza
30°C. W miag¢ mazliwosci nalery materiaty przechowywaw opakowaniach fabrycznych.

b. Pompy i elementy wypasenia przepompowngciekOw naley skitadowa na
utwardzonymi odwodnionym podta. Nalery je zabezpiecayprzed zanieczyszczeniem i
szkodliwym wptywem warunkow atmosferycznych.

[ll.  Sprz et.

1.0g06Ine wymagania dotycgce sprztu.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgiu, ktéry nie spo-
woduje niekorzystnego wptywu na jaskwykonywanych robét. Spet uzywany do robot
powinien by zgodny z ofer Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgkdem typdw i
ilosci wskazaniom zawartym w SST organizacji robot, zaakceaptywh przez Inyniera;
w przypadku braku ustatew takich dokumentach spgzpowinien by uzgodniony i zaak-
ceptowany przez hyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajng¢ sprztu powinna gwarantowaprzeprowadzenie robét zgodnie z zasa-
dami okré&lonymi w dokumentacji projektowej, SST i zaleceniamiyniera/Kierownika
projektu, w terminie okridonym w Kontrakcie.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot musi kyutrzy-
mywany w dobrym stanie i gotowoi do pracy. Powinien on kyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego wytkowania.



Wykonawca powinien dostarczynzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sgitzi do wytkowania, tam, gdzie jest to wymagane
przepisami.

2.Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazai¢ mozliwoscia korzy-
stania z nagpujacego spretu:

— spawarka

- agregat prdotwérczy

- samochod eizarowy skrzyniowy
— zgrzewarka elektrooporowa

— zgrzewarka doczotowa

- narzdzia i akcesoria

— koparko-tadowarka

- zuraw budowlany samochodowy
- beczkowoz

IV. Transport.

1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takighodkéw transportu,
ktore nie wptyr, niekorzystnie na jakid wykonywanych robot i wiéciwosci przewao-
nych materiatow. Liczbarodkow transportu powinna zapewdigrowadzenie robot zgod-
nie z zasadami okénymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umaw
Materiaty i sprzt beda transportowane z magazynu wykonawcy na teren budowy zwykly
mi srodkami transportu (dostawczegzarowe) lub zgodnie z informacjami zawartymi w
wytycznych producenta i normach).

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydd spetni@ wymagania dotycxe przepi-
sow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych négisia & i innych parame-
trow technicznychSrodki transportu nie speigie tych warunkéw magby¢ dopuszczo-

ne przez layniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywroceniansl pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach poptibzoraz dojazdach do te-
renu budowy.

2. Transport rur , wyposazenia przepompowni.

Do transportu rur w zalenosci od dtugaci dostarczanych odcinkéw nale stoso-
wat samochody skrzyniowe. Przy odcinkach itmych o wécej niz 1 m od diugdci
skrzyni tadunkowej naley stosowé przyczepy kotowe. Nalg/ rury chront przed uszko-



dzeniami pochodgymi od podtaa, na ktérym § przewaone, od zawiesi transporto-
wych, stosowania niewsaiwych narzdzi i metod przetadunku. Do transportu rur zaleca
si¢ wykorzystywanie oryginalnych przektadek i elementow dnemych. Rozstaw podpo-
rek nie mae przekracza4 m. Dopuszczalny nawis do 2 m. najesie upewnt czy rury
nie ocieray sic wzajemnie o siebie. Maksymalna wysdkaiktadania rur nie mie prze-
kracz& 2 m.

Zabezpieczenie tadunku przy pomocy pasow z tworzyw sziwetzrPrzy naciganiu pa-
sOw naley zwrOcik uwag: na ewentualpy nadmierr owalizacg rur. Po przywiezieniu na
budowe nalezy podd& wszystkie rury

szczegotowej kontroli wizualnej i stwierdziczy nie nastpity uszkodzenia transportowe.
Kontrola powinna przebiegav nas¢pujacy sposob:

* kontrola tadunku na samochodach, w szczegd@npotozenie i nap¢cie pasOw mocuf
cych

* jesli wystepuja oznaki uszkodag nalery starannie skontrolowakazda rure. Uszkodze-
nia zewrtrzne mog pociagna¢ za soly defekty zewstrzne i dlatego w przypadku zauwa-
zenia uszkodzenia zewtnznego nalgy

w miare mazliwosci dokona ogledzin rury od wewatrz

* kontrola zgodnéxi dostawy (klasa rur, klasasnienia) z dokumentami

» zaznaczenie w dokumentach dostawy wszelkich brakéw i pehzgici jakosciowych i
ilosciowych

» zawiadomienie producenta (dostawcy) o defektach i brgkachki¢ckszaici przypadkow
mozliwa jest tatwa naprawa rur.

Elementy wyposzenia przepompowniciekdw mog by¢ dostarczane luzem, do-
wolnymi srodkami transportu. Podczas transportu maje zabezpiecayprzed przemiesz-
czeniem i uszkodzeniem. Prace zgwane z transportem poziomym oraz maeta powin-
ny by¢ wykonane przy zyciu urzadzer mechanicznych o odpowiednimavdgu.

V. Wykonanie robot.

1.0g0lne zasady wykonania robat.

Wykonawca przed przygpieniem do wykonania zadania zobawany jest do
sprawdzenia wszystkich wymiardw i innych niedbych informacji na budowie.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodniarunkami umo-
wy oraz za jaké zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, za ich ngéd z
dokumentag projektows, wymaganiami SST oraz poleceniamizymiera/Kierownika
projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane dyeteykonywania robot. Wy-
konawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planvyznaczenie wysokai
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramigdaymi okrelonymi w dokumenta-
cji projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.
Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostgrusunéte
przez Wykonawe na wiasny koszt, z wytkiem, kiedy dany kid okaze sk skutkiem bé-
du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy saig przez lyniera/ Kierownika
projektu.



Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokprzez Ireyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialciaza ich doktadn:.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotyeze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot dxla oparte na wymaganiach oktenych w dokumentach umowy, doku-
mentacji projektowej i w SST, a tak w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu de-
cyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada materiatow i roboét, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkciji i przy badaniach materiatéw sdtadczenia z prze-
sztdéci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzamn kweste.
Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny ldywykonywane przez Wykonawaowv
czasie okrélonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod g#ba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

Wykonawca ma zapewné nieprzerwany odbior sciekow i uzgodni zrzut sciekdw na
oczyszczalng.

2. Roboty przygotowawcze.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwaleaz
czy miejsca prowadzenia robot.
Roboty przygotowawcze obejmauponadto:
1. wyznaczenie i przegie terenu robot
2. organizagj zaplecza budowy wraz z zapewnieniem dostawy areaiitrycznej i wody
3. oznakowanie budowy
4. powiadomienie zainteresowanych instytucji o ptgyieniu do robot.

3. Montaz technologiczny.

Montaz pomp naley rozpocaé¢ od przykecenia podstaw dérub kotwigcych zabe-
tonowanych wczéiej w dnie studni pompowni. Naginie mana przysipi¢c do monto-
wania przewodow ttocznych. W przewidzianych miejscachedoit armatug zwrotr i
zaporow. Gdy chgi ttoczne w obgbie przepompowni zostarjuz wykonane, nakey za-
montowa& prowadnice pomp. Po zakozeniu montau i sprawdzeniu jego dokladaad,
maozna przysipi¢ do opuszczania pomp. Do opuszczania pomp Ayaley¢ wciagnika.
Opuszczanie powinnogbdbywa swobodnie, 2ado momentu dotarcia pompy doazka
podstawy, z ktérym nagpuje (pod wpltywem @izaru pompy) szczelne pgizenie. Kable
zasilapce i sterownicze pomp przewlec przez tuleje pozostawiongapie i doprowadz
do szafek elektrycznych. Tuleje najeuszczelnt, aby zapobiec przedostawanig przez
nie oparéw z dolnej do gornej e¢xi pompowni. Po ukaczeniu montau nalery oczyscic
dno zbiornika z odpadow budowlanych i obcych przedmiotéwiddomienia pomp, do-
konuje s¢ po doprowadzenidciekdw do studni czerpalnej. Poniewvaezynnik ten petni
jednoczeénie funkcg chtodzca silnikéw, podczas pracy pompy powinny bprzez caty
czas zanurzone.

VI. Kontrola jako $ci robot.



1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot.

Celem kontroli rob6t bdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osigna¢ zatazong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakasci materiatow. Wykonaw-
ca zapewni odpowiedni system kontroli,aekapc personel, laboratorium, spitz zaopa-
trzenie i wszystkie urgdzenia niezbdne do pobierania probek i badmateriatow oraz ro-
bot. Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zaada od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowaniae poziom ich wykonywa-
nia jest zadowalagy. Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow
oraz robot z cgstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektow8&ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badach czgstotliwosé sa okreslone w SST, nor-
mach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam dlkree, Inzynier/ Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, abypeanic wykonanie robot zgodnie
z umowy. Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze
wszystkie stosowane wdzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty
prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm ok&ajacych procedury
bada. Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o ja-
kichkolwiek niedocagni¢ciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, sprgu, zaopatrze-
nia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyctelideiedociagniccia te keda
tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki badg Inzynier/Kierownik projektu na-
tychmiast wstrzyma aycie do robot badanych materiatow i dépuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoaigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostaasungte i stwier-
dzona zostanie odpowiednia jakdych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem hadaateriatdbw ponosi
Wykonawca.

2. Kontrola, pomiary, badania.

Prace naley wykona uwzgkdniajac przepisy i normy oraz zasady obegiljace
przy wykonawstwie robét budowlanych. W trakcie realizgmjac naley zachowa nie-
zbedne zabezpieczenia i wykorzyét&odki zapewnigce utrzymanie zgodnego z obawi
Zujacymi przepisami stanu BHP.

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych tabo
zakresie i z cgstotliwoscia okreslona w niniejszej SST i zaakceptowarprzez Irzyniera.

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

a) sprawdzenie zgodsm z dokumentaaj projektows,

b) sprawdzenie zgoddo materiatdw z normami, atestami i warunkami szczegoteapey

cyfikacji technicznej,

c) sprawdzenie prawidtowego wykonania ruggéw

d) sprawdzenie zabezpieczenia przewodu przed peszoraniem giw planie i w pionie,

e) sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

f) sprawdzenie szczelda rurocihgu.



3.Badania w przepompowniciekow.

a) Po zakaéczeniu montau wszystkie ruro@gi technologiczne, nahy podd& wodnej
prébie na szczelrdé tak jak rurocigi wodne.

b) Badania w porze zimowej nalewykonywa w temperaturze powsgj 0°

c) Po przeprowadzeniu batlaisnieniowych i usurgciu wszelkich usterek, cainstalacg

nalery przeptuké wody w celu oczyszczeniu ze zgorzeliny, piasku itpieeayszcze.

d) Po uzyskaniu pozytywnego wyniku badaisnieniowych i doktadnym przeptukaniu

przewodow pompowni cate wdzenie powinno by poddane badaniom prawidtodm

dziatania pod ghieniem roboczym i przy temperaturze roboczej cédgan

e) Uruchomienie pompy natg przeprowadzazgodnie z instrukej producenta, przestrze-

gajc nastpujacej kolejngci:

- sprawdz¢ prawidtowasé¢ wszystkich patczer mechanicznych i elektrycznych

- zala& pomp: woda a nasgpnie odpowietrzy i doprowadzt scieki lub wodt do studni

czerpalnej — poniewaczynniki te petna jednoczénie funkcg chtodzca silnikdw, pod-

czas pracy pompy powinny byrzez caty czas zanurzone

f) W trakcie rozruchu naley przeiledzi prae pomp sprawdzag, czy startyj i zatrzy-

Mujg Sie przy zadanych poziomaghiekow.

g) Podczas badaprawidtowdici dziatania urzdzenia naley sprawdzé jego szczeln&

oraz szczelni® zamykania zasuw, zaworéw, wszelkich go#en kotnierzowych i gwinto-

wych, prag zawordéw zwrotnych.

h) Podczas pracy bieg pomp powinierclgrchy i rownomierny. Pompa i silnik nie mag

wykazywa drgai i nadmiernie s nagrzewa.

i) W trakcie kontroli naley zwrac& uwag: na prawidtove sygnalizag lampek ostrze-

gawczych oraz na to, czy liczniki pracy pomp pokazednakowe wartei.

]) Zaleca s¢ codzieni kontrok przez 1 lub 2 tygodnie po uruchomieniuzéé pompow-

nia pracuje prawidtowo dalsze kontrole may odbywa rzadziej.

Wszelkie czynnéci zwiazane z rozruchem przepompowni powinni wykonywa
pracownicy uprawnieni, odpowiednio wyekwipowani i praesieni w zakresie obowt
zujacych przepisow BHP. W pracach rozruchowych konieczny jdgtai stuzb eksploata-
cyjnych oraz serwisu producenta pomp.

4.Zakres badai przy odbiorze koaicowym.

Zakres badaprzy odbiorze kAcowym obejmuje:
a) sprawdzenie dokumentow budowy, a przede wszystkim kixojgodstawowego lub ry-
sunkéw powykonawczych z naniesionymi zmianami i zapoznagiz protokotami oraz
wynikami bada przy odbiorach cgciowych,
b) ogkdziny zewrtrzne, zapoznanie @iz trescig protokotdw z przeprowadzonych prob
szczelndci.

5. Ocena wynikow bada.



Wyniki bada nalezy uzna za pozytywne, jéli zostaly dotrzymane wymagania do-
kumentacji projektowej oraz oboaziujacych norm.
Jesli ktérekolwiek z wymaga nie zostaty spetnione, wyniki dla odpowiadegj mu czsci
nalezy uzna& za niezgodne z wymaganiami i po wykonaniu poprawek papystdo po-
nownych badé& oraz odbioru.

VII. Odbior robot.

1.0g6lne zasady odbioru robot.

Roboty podlegaj nas¢pujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentagyrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancjy dayniki pozy-

tywne.

2. Odbior czgsciowy .

Przy odbiorze agciowym powinny by dostarczone nagiujace dokumenty:

» dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmiananaupetnieniami w trakcie
wykonywania robot,

* dziennik budowy,

» dokumenty dotyczce jaka@ci wbudowanych materiatéw

* prawidiowa¢ montau pomp, armatury i orurowania

3.0dbiodr robo6t zanikajacych lub ulegapcych zakryciu.

Odbior czsciowy polega na sprawdzeniu zgodobz Dokumentagj Projektow i
ST, wycia wkaciwych materiatow, prawidtow&zi monta:u, szczelnéci oraz zgodnéci z
innymi wymaganiami .
Wyniki z przeprowadzonych badgowinny by ujete w formie protokotow i wpisane do
Dziennika Budowy. Odbiér robdét zanikaych powinien by wykonany w czasie unmu-
wiajacym dokonanie poprawek.

4. Odbior techniczny kaacowy.

Odbior kaicowy powinien by przeprowadzony zgodnie z PN-B-10725, PN-EN 1610,
PN-EN 805.
Przy odbiorze kicowym powinny by dostarczone nagiujace dokumenty:



- dokumenty jak przy odbiorzegziowym,
- protokoty wszystkich odbioréw technicznyclegzowych,
- protokét przeprowadzonego badania szczelrnnstalacii,
- $wiadectwa jakéci wydane przez dostawcow materiatdw,
Przy odbiorze kicowym naley sprawdz:
- zgodnd¢ wykonania z DokumentagijProjektowy oraz ewentualnymi zapisami w Dzien-
niku Budowy dotyczcymi zmian i odsipstw od Dokumentacji Projektowej,
- protokoty z odbioréw eZciowych i realizagj postanowié dotyczica usungcia usterek,
- aktualné¢ Dokumentacji Projektowej, czy wprowadzono wszystkie zigiauzupetnie-
nia,;
- protokoty bad& szczelnéci instalacji
kompletné¢ i prawidiowas¢ zamontowania aparatury kontrolno-pomiarowej

automatyki

VIIl. Podstawa ptatnosci.

Ptatnag¢ powinna nasipi¢ zgodnie z warunkami okge®nymi w umowie i SIWZ doty-
czacej realizacji niniejszej inwestyciji.

IX. Przepisy zwigzane.

PN-EN 752:200&ewretrzne systemy kanalizacyjne

PN-EN 1610:2002/Ap1:2007 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych
PN-B-10735:9XKanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymaganiadaraa przy odbiorze
PN-EN 805:200Zaopatrzenie w wad Wymagania dotygze systemow zewtnznych i ich

czesci skladowych

PN-B-10725:199%Wodocigi. Przewody zewatrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-01700:199%Wodocigi i kanalizacja. Urzdzenia i sié zewrtrzna. Oznaczenia graficzne
PN-EN 545:200&Rury zeliwne kanalizacyjne. Rury, ksztattki i wypesaie zzeliwa sferoidalne-
go

oraz ich zkcza do rurockgow wodnych. Wymagania i metody bada

PN-EN 1563:200@eliwo sferoidalne. Klasyfikacja

PN-EN 1333:200&otnierze i ich paiczenia Elementy ruroeigéw. Definicje i dobdr PN.
PN-EN 12570:2002rmatura przemystowa. Ogolne wymagania i badania.

PN-EN 1171:200Armatura przemystowa. Zasuwsgliwne

BN-83/8836-02Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania nizagezy odbiorze
PN-B-02480:198&5runty budowlane. Okgtenie, symbole, podziat i opis gruntow.
PN-B-02481:199&eotechnika. Terminologia podstawowa, symbolediteri jednostki miar.
PN-B-06050:199%eotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

PN-B-10736: 199%Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw waedoevych i kanalizacyj-
nych. Warunki techniczne wykonania.

PN-EN 206-1:2008eton. Czs¢ I. Wymagania, wiiwaosci, produkcja i zgodnd.
BN-62/6738-03,04,0Beton hydrotechniczny

PN-B-24620:1998/Az1:2006epiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na aimn
PN-B-24625:199& epik asfaltowy i asfaltowo-polimerowy z wypetnank stosowane na ggeo
PN-B-10260:1969z0lacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odtso



PN-EN 12620:2004/A1:200Rruszywa do betonu
PN-B-14501 archzaprawy budowlane zwykie
BN-88/6731-08Cement. Transport i przechowywanie

- ,Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizaggh” zalecone do stosowania przez
Ministerstwo Infrastruktury — W-wa 2003 r.

- ,Instrukcja zabezpieczenia przed korpkpnstrukcji betonowych ,, — Instytut Techniki Budow-
lanej — W-wa 1986r.

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlgean@lity tekst: Dz. U. Nr 243, poz. 1623).

- Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwaiad5 grudnia 1994r. w spra-
wie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej @ Nr 2 z 1995 r. Poz. 29).

- \Wymagania BHP w projektowaniu, rozruchu i eksploatabjietow i urzadzeir wodnoscieko-
wych w gospodarce komunalnej” wydane przez Centrum TeclBukownictwa Komunalnego —
Warszawa wrzesiel989 p-kt 3.1. — Przepompowriigekow

- Rozporadzenie Nr 438 Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 01 padzierni-
ka 1993r. w sprawie bezpiearswa i higieny pracy w oczyszczalniagbiekow, Rozdziat 4. Prze-
pompowniesciekow.



